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Graphical Abstract Put figure caption here (figure caption은 그림 아래에 둡니다)
서 론
[bookmark: [문서의_처음]]1.1 논문의 각 절 제목 (필요시)
여기에 1.1절의 내용을 입력한다.
① 본문중 참고문헌 인용 표기는 “상첨자 ( )”를 사용하여 해당 참고문헌 번호를 표기한다.
[인용 예 : 김희웅 등(1)의 연구결과를 통해 새로운 설계방법(2,3)과 해석이 제안되었다.(2~4) ]
② 본문 중 영문 & 숫자의 서체는 모두 Times New Roman체로 작성 
③ Table, Figure의 캡션은 모두 영문 
 각장, 각절, Table, Figure, 수식의 번호 확인 

2장 제목
2.1 논문의 각 장 제목 (필요시)
여기에 2.1절의 내용을 입력한다.

Table 및 Figure의 배열 위치는 각 페이지 상단 또는 하단에 배치 요망. (text 입력시 스타일의 그림번호/설명 이용)
Table 1 Put table caption put table caption put table caption (Table caption은 Table 위에 둡니다)
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	


결 론
여기에 결론을 입력하시오
후 기
여기에 후기를 입력하시오
참고문헌
*  참고문헌은 모두 영문으로 작성. 
** 참고문헌 표기는 다음의 방식을 따름.
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